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具變繞組直驅式輪圈馬達電動機車之開發

易維特科技股份有限公司

■計畫目標

　　研製一5具有自動�ÞeYW力的�驅式輪Zú達Q動機N

■執行成果

1.技術Â新ñr±上§Â研製[ª��ÞòW力的自動�ÞeY之�驅式輪Zú

達，)以此技術Ù開發的Q動機N。

2.技術專'ñ´%\可]¤^%接��式é�而提供Q_e向/W的e向Ï�

l 新̀�專'，*aPñ91215846。ef中有Ì項ñ\f感{Q動�é�Q

b^組接��式之有_Q機 及̀\Q動N用加Þ�FÏ裝Õ 。̀

3.´%��ñ本公司´%Fc地fCE及G加Ì國DOT��，完全符合à±地

f之國家+X部安全�可及可合cHË。

4.HË�單ñ已EVT自有品¾接單，為全r±HË<.的Q動機N專業V產

廠，2004&接單MRÍ一~u。

■新產品∕新技術∕新設計∕新材料簡介

　　本計畫Ù研製的具有自動�ÞeYW力的�驅式輪Zú達Q動機Nk屬新技

術、新產品，在Q動機N4U內k45全r±的一項技術產品。此技術`^kñ

1.�驅式ú達Q動機N<大`d---b�Þò的W量«e，目;為<有/率的Q

動機Nª動設計技術。

2.自動�ÞeYW力的�驅式輪Zú達ñ進一步提升�驅式輪Zú達性W,£¤

fg��FÏ，使輪Zú達W自動�ÞeY，大¶提升輪Zú達hi扭力、·

yzèé的ú達Q~、�有¨ú達之zÞ`性。

■技術合作單位及合作內容

　　本計畫之中有�FÏ外j與輪Zú達外j之造�hi專業設計klm公司來

設計，6n技術þ為本公司自行研發。

■成果應用領域

1.在技術Â新 jñ不t未來Q動N使用i種L式W�，6²NW�使用/率�

成為<重要»¼。本公司完成à新��^組之�驅輪Zú達，可大¶提0�3

�^組�驅式輪Zú達的fg��FÏ

新開發的�^組�驅式輪Zú達
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4ú達在yÞ時的ÄA扭û與工作¢率，�接驅動設計對²NW�k<�的設

計 式 。 本技術對Q動機N而ok提06hiW力 、 ÜÝ/率，以Q<¸

e´Hª��Þ��的¢W 。

2.f此技術開發Ù累積的經ë，未來可運用於9iQ動NT用的ú達，使本公司

以此技術來開發各種Q動N。在Q動NT上運用�驅式輪Zú達kUJGH，

0â Yamaha Passol EV Scooter、U本ARACO公司æ輪驅動的單¦Q動

Nå。因為使用�驅輪Zú達�l來設計Q動N時，¡了W�/率運用Cz

外，在Nøpx省q了ª動��的ø積與重量。於kKy�為�驅式輪Zú達

的{用[1有$r產品可運用ñ

■專案執行重要心得

　　本公司¨Q動機N產品已行Hr±3&以上，因�驅式輪Z�l的`4性，

使%EVTQ動機N之產品在目;r±上佔有一s之地。\à8研製的具有自動

�ÞeYW力的�驅式輪Zú達Q動機N，已改善¨本�驅kQ動機N<大不È

之\----ú達的hi扭û。Ù以在本計畫t已�Yà�^組設計提升了輪Zú達

性W，�時又�有¨�驅式ú達的b機械ª動的省W�^，àk<大的��之

\。

　　s外�Yà8計畫，本公司C建ù了�驅輪Zú達與�FÏÌ項*心技術W

力與¦áÔu，v定未來的本公司的新產品開發研究W力。

本計畫Ù完成的w具�^組�驅式輪Zú達之Q動

機Nx




