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四輪全!"車#$車系統開發

光%工業股份有限公司

■計畫目標

　　�成¬�z;型±Q(ATV):±系統的設計及開發，並$合�體QÁ 93/14/

EECh¾^:±的性能要ü，在±�60km/h:±¹j小於33.69m，:±ì�

£大於5.0 m/s2

■執行成果

　　開發出¬�z;型±Q(ATV)z方#的:±系統，»出發�5利��一;，

�±+過TUV的sÅ，:P�ÏATV的x單，Nr1ýþ產O3I5462uv

■新產品∕新技術∕新設計∕新材料簡介

　　本%發t的:±系統，使¬�z;e±Q的<=éX·a±Q時，可以ã8分

¼ab前V:±，{要»¼<=é在要緊>G½±Q時，能夠.簡n的·F前V:

±並:P最佳的:±效果。:±系統J¡以G·F功能µ

1.��abV�:± 2.��ab前�:±

3.?:ab前V�:±¾^ 4.可以]ÿ前V:±D�效

■技術合作單位及合作內容

無

■成果應用領域

　　本d¬�z;型±Q:±系統，4DÄATV<=é的ûü而開發，可以@

ü<=é·a±Q時，能ã8分¼ab前V:±，{»¼<=é在要緊>G½±

Q時，能夠.簡n的·F前V:±並:P最佳的:±效果，為目前國©ATVp

q上:±功能最��的機種。其ó要Z�技術可分為µ:±1分配設計、¾^:

±î路配置及設計、îÅ¾^及ÌÍ機構設計、實±發t及性能測試驗Å。其ó

要構成的ªcd為µA:BC、A:Ëú、:±Aß、Å1abõ、:±管路。
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其A:BC、A:Ëú、:±Aß、:±管路可以應用於一般的e�機±使用於

前VA:±。也可搭配本%發t的Å1abõ，在DY的前VA:系統上，7構

成e�機±的前V¾^:±使用。!外也可使用本%的¶í路:±BC來7構!

一種型式的e�機±的前V¾^:±。而應用於一般的ATV時，o了最傳統的

一�ab前A:，!一�(?)abVA:，:可以使用本%5用的VA¶í路:

±BC，來增加一ö?(�):±ab。在ATV的¾^:±應用，eö:±·Fa

b的系統，û使用一般的:±BC搭配本%的Å1abõ。�ö:±·Fab的

系統，û使用一般的:±BC搭配本%的Å1abõ以及本%的¶í路:±B

C。本�技術及產品發t�成V將可º用於機±、ATV8SMALL CAR。本�

技術及產品在傳統:±系統的��功能�¡、技術�先，D時j出之機種h於/

ùó^式安z的¯M能1»�，增加機種的國©,-1。

■專案執行重要心得

　　本%¬�z;型±Q:±系統的開發，4要在ATV±上�Y前V2D:±器

上，設計成為能接Ê3D(�、��×l?Æ)的:±·Fab，並Þ要能達到前

V:±¾^的功能。要如何能夠在2D:±BC接|3D的îÅ£Îab，並Þ

前V2D:±BC可以¾^，而Þ為了]ÿ:±�z�效，前V2D:±BC4

û³Y:±î路ã8，�技術��所在。本%為了達到前V2D:±BC¾^並

³Y:±î路ã8，而設計一öz新的:±Å1abõ，/由õ體內部2öî路

空間，分¼¾~到前、V:±BC，而³Y前V:±î路ã8。並/由õ體內部

設置中Eõù，ÜîÅ�一zî路空間的ÎÚYÎ時，會F^中Eõù，造成!

一zî路空間的îÅ78，使P前V:±¾^。!外為了增加[3D的îÅ£Î

ab，設計了VA¶í路:±BC。使P本%中無349一ö(MN9eö) :

±·F£Î發生故F，9�可³Y:±功能，:±系統的可�£大為»高。在機

±及ATV相Z的新技術開發，特¼要¤+相Z5利，`為國©大廠+常會先一

ú發t，不3其技術4è會量產實å，9會Y行5利G局，.�n{會�Î其5

利FH，Ê其Ib。本%技術在發t之n，o了調!了L在pq上機種的技術，

並Y¨h¾^:±技術Y行國內外5利survey，以2³本%技術的開發不會J

K<§5利，並h本%技術Y行5利��，以³MÔ1開發的成果。本%技術的

發t，o了®¡傳統îÅA:的技術，並要0¨:±îÅ的分配、機構的構型發

t及設計、ªd及�±的發t及驗Å技術，�而�H了相Z的設計及測試§â。

:±系統ó要cd外ø




