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電動代步車控制器設計開發

光陽工業股份有限公司

■計畫目標

　　電動代步車控制器設計開發，完成產品國產化。

■執行成果

　　完成電動代步車控制器設計開發。

■新產品∕新技術簡介

　　D C 馬達之數位控制運用於電動代步車之交通工具，讓騎乘者有靈

活、安全、舒適之操作感。

■技術合作單位

　　本產品由光陽工業獨立開發完成，並無與外部技術合作。

■成果應用領域

　　強調清新、安靜、無污染的環境，是台灣社會甚至是地球人類努力推

進之重要課題，而電動代步車的產生就是最佳的代言，不用汽油，無排

氣，低噪音，低耗電是其主要特色，也是近幾年來，重要產品代表之一。

　　社會年齡老化現象越來越明顯，而政府對於老年人的生活也越來越重

視,電動代步車是非常適合老年人及殘障人士之交通工具。目前所用之電動

代步車控制器都為進口，若是國人能進行開發此產品，對於國內代步車是

一大貢獻，也能使 DC馬達的控制技術於國內深根，進而製造相關產品外

銷至國外，提高出口金額。光陽完成電動代步車控制器開發，成果應用領

域主要可分為下列給項：

交通方面：可與原來所開發之電動車作進一步結合，利用 DC有刷馬達之

低廉價格，來取代高價之三相無刷馬達，並提高產品之可靠

度，降低成本，提高競爭力。

醫療器材方面：可作為安全度高的電動輪椅之發展，著重的是更安全，更

靈活，無障礙之活動空間，給病人更加舒適的環境，電動

代步車可作為此器材之應用基礎。
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農業方面：提供 DC馬達相關應用設備如：耕耘機，除草機，農產品加工

處理設備，如此工業回饋農業，帶動農業發展，也作為工業更

進一步發展基礎。

■專案執行重要心得

　　電動代步車是給老年人或殘障人士之交通工具，所強調的是安全，舒

適，與智慧性。而 DC馬達與控制器是其運作核!要"合如此高之控制要

#，應$%&下幾'：

(. DC馬達的)動性與*車性之完+控制：馬達,如一-馬.馬/要技0

與1!2能34，馬達56，7有高89之控制:;與<=之處理>

間，2能?馬達之@ABC表現的DEF=，,其G)動>應HI)動

JK之大L與加MN之ON，2不會有PQ的現象。而電R是一項重要

ST --UVW取>間，)XY位ZW，及開度[為\都是MCU(MICRO

CONTROL UNIT)所要著N的地方。]來於馬達的^M性至_`>間，

強調的是ab與*車性及*車cd的控制，,其要G一e的[f內作適

g之*車力h，i為重要關j。

2.對klmn之o感性要強p：如q位之感應 SENSOR，i是r有騎乘

者之ZW，&作為是r要作動之ONstu SENSOR之安v可作為t

`電動代步車之前進或wxuy的z{，]|}(下)~之感應能���

�，用&提�騎乘者HI安全，此>*車>應�M=能電��，&��

電動代步車下�。若電動代步車作大�度��，其M度要�M^�，&

��車，是���一e要HI的設計面。G��位操作>， MCU

(MICRO CONTROL UNIT)應讓控制器進�����，/ POWER ON/

OFF��，是�電及安全ON。

3.�數化之人機�面：/能�� ¡電動代步車之性能，¢由電£�面或

相關通¤¥e與 MCU(MICRO CONTROL UNIT)之¦§¨通，可 ¡

如最高M，加M性與*車cd\之�數內©，對N產wª品之可«性有

¬大­®。
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