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智慧型電動擔架系統產品開發計畫

德興儀器有限公司

計畫緣起

一、目前現況：救護擔架床 有迫切需求

不可預測的天災人禍有可能是來自地震、風災、海嘯等巨

大的破壞力量，也可能是道路交通、工廠設施、建築工

地的事故，甚至無預警的心血管疾病都有可能發生在一瞬

間。這些突發性的意外事故若不幸造成人員的受傷或昏迷

時，就必須盡可能於最短時間內，全力搶救患者的性命安

全。於分秒必爭的黃金救援期，在載運傷病患到醫院施行

急救前，必須先緊急將人員從事故發生現場運送到救護車

上。因此，一台省力、容易操作的救護擔架床在救援期間

扮演十分重要的角色。

二、問題解決：開發省力且易操作的救護擔架床

本計畫所開發的電動擔架床產品，以減輕救難人員的負擔

為主要考量，利用最精簡的人力、快速、省力的方式，將

傷員從事故現場送上救護車，再緊急送往醫院搶救，以期

將傷害狀況降至最低。

新產品簡介

本款智慧型電動擔架系統產品，符合多數民眾身材尺寸及

配合救護車內有限空間加以設計。

整體擔架產品規格尺寸：

一、擔架長度：195 cm ±5％

二、智慧型電動擔架預計寬度：63 cm ±5％

三、擔架展開全高：90cm ±5％

四、擔架收折高度：40 cm ±5％

五、擔架折收結構：交叉型摺收結構

六、輪胎：外徑124mm x 寬度45mm

七、承載重量：200 kg

八、車重預計：36 kg

計畫創新重點

隨著國民生活水準提高，緊急醫療救護愈來愈受到社會重

視。如何在最短時間有效率使用擔架，將病患送入救護車

並載往醫院是相當重要的任務。故本計畫內開發出一款智

慧型的電動擔架產品取代傳統依靠人力操作的擔架，加速

救援行動的進行。其創新重點說明如下：

一、直覺式感應把手：本擔架產品的把手設計成可感測使

公司小檔案

成立日期：84.8.11

負責人：蕭德興

資本額：12,000千元

員工人數：5人

經營理念：

創新、誠信、服務

本案合作之技轉單位(若無合作單位
請註明無)：

財團法人自行車暨健康科技工業研
究發展中心
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用者施力大小，當施力超過某一設定值時，

馬達自動輸出力量，輔助擔架的上升下降，

協助救難人員的搬運。

二、快速上升機構與智慧型感應上下車系統：本

擔架產品使用特製高速高推力的電動缸取代

使用過久容易漏油的油壓缸，並另打造可與

本體分離之擔架床，於淹水或電力失效狀況

下，仍可緊急將病患運送到救護車上。擔架

與救護車之間介面的結合設計，可讓擔架自

救護車取出或放入時更為穩固安全。

三、升降結構干涉與強度分析：利用電腦工程軟

體的分析，產品設計的同時即檢查結構強度

的不足之處，對電腦模型施加負載，模擬人

體重量，設定拘束條件，執行分析後，找出

應力、應變及位移的分佈情形，改善設計不

足的情形，安全係數設定在1.5以上，以保障

產品的結構安全性。

四、機電整合及功能性測試：本產品的電路設計

除了實現各計畫功能外，並考慮擔架的實際

使用狀況，除了控制電動輔助馬達的轉速

外，並加入異常電流的偵測及過熱保護，以

提升產品的安全性與可靠性。

研發成果及衍生效益

本計畫執行，除了完成智慧型電動擔架、感應把

手、快速上升機構、感應構件及結構強度分析等

多項開發技術外，不僅累積本公司研發能量，未

來更可透過建置技術，進一步深化、衍生出其

他功能性、高安全性、高可靠度之一系列升降輪

椅、升降診療台，或應用到工業上自動化設備。

專案執行重要心得

本電動擔架產品從設計構想到完成實際產品的打

樣，首先要感謝經濟部工業局對國內傳統產業的

支持，方得以將本產品開發完成。由於本計畫中

許多設計想法必須藉助電腦的運用，才能解決小

型企業人力有限的困境，也不致造成重覆的打樣

修正，而錯失產品上市的時機。

本公司投入醫療儀器的開發已有多年經驗，急難

救援工作的進行原本就需要高度的專業能力與技

術，本產品成功開發，可讓從事第一線的醫療救

護人員輕鬆操作擔架，將更多精神集中在病人的

救治上，提高成功的救援機會。


